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Ficha técnica JM Distech

PUDU-BG1-PRO

Marca: PUDU ROBOTICS

Descripcion

El robot PUDU BG1 Pro es un robot de limpieza autdbnomo de Ultima generacion disefiado para entornos profesionales de gran
tamafio, como aeropuertos, hospitales, centros comerciales o edificios corporativos. Combina tecnologias avanzadas de
navegacion, como sensores 3D LiDAR y 3D VSLAM, con inteligencia artificial para desplazarse de forma segura, mapear
espacios y adaptarse a entornos dindmicos sin necesidad de supervision constante.

Su principal funcion es automatizar tareas de limpieza como el fregado y el mantenimiento de suelos, optimizando recursos y
reduciendo la carga de trabajo del personal. Ademas, el BG1 Pro esta pensado para operar en flotas coordinadas, integrarse
con infraestructuras inteligentes (como ascensores o0 puertas automaticas) y trabajar de manera continua con estaciones de
carga y mantenimiento automatico. Esto lo convierte en una solucion eficiente para mejorar la productividad, garantizar altos
estandares de higiene y reducir costes operativos en grandes instalaciones.

» Robot barredor y fregador

* Limpieza de bordes extensible
» Mantenimiento facil

* Limpieza mégica con IA

* Percepcion 3D mejorada

* Funcionamiento 24/7
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Especificaciones

Modo de limpieza

Ancho de limpieza

Limpieza de bordes extensible

Autonomia

Barrido y fregado en una sola pasada

Limpieza inteligente

Capacidad de la bateria

Tiempo de carga

Funcionamiento no supervisado

Funcionamiento continuo 24/7

Métodos de navegacion

Percepcién 3D mejorada

Desplazamiento

Espacio requerido
Rendimiento de limpieza
Capacidad de depésitos

Mantenimiento instantaneo y facil

Interaccion humano-robot

Comunicaciones

Integracién con ascensores

PUDU-BG1-PRO

Barrido Fregado Mopa para polvo (opcional) Fregado de bordes Dosificacion automatica de
detergente dual

550 ~ 708 mm (con cepillos laterales)

El cepillo fregador puede extenderse fisicamente para alcanzar paredes y bordes de
estanterias, eliminando a fondo el polvo y la suciedad de los bordes, mejorando la cobertura y
minimizando los retoques manuales

Barrido y fregado: 7,5 h (méax.)

Combina el barrido y el fregado profundo en un solo flujo de trabajo. Cuenta con dosificacion
inteligente, presion superior y una trayectoria ultra ancha para cubrir mas superficie en menos
tiempo

- Mecanismo adaptativo Al Native: Al detectar derrames himedos, retrae instantaneamente los
maodulos de barrido para evitar la propagacion secundaria. Para manchas dificiles, aumenta
automaticamente la presion del cepillo para una limpieza impecable en una sola pasada -
Sistema de dosificacion automatica Al Native: Tanques de 7 L con precision de nivel de mililitro.
Escala automaticamente la concentracion de detergente para adaptarse a las condiciones del
suelo, maximizando el impacto de la limpieza y minimizando el desperdicio - Limpieza
focalizada Al Native: Impulsada por un campo de visién ultra amplio y vision artificial, detecta y
ataca la suciedad en tiempo real. Este enfoque "Ver y limpiar" transforma las operaciones de
pasivas a proactivas, garantizando pisos impecables en zonas de alto trafico con tiempos de
respuesta de fracciones de segundo

90 Ah

Deteccion automatica de voltaje: - Alto voltaje (AC 2180 V) aprox. 3 h - Bajo voltaje (AC < 180 V)
aprox. 4,5 h

Compatible (requiere estacién de carga/estacion de trabajo no incluida)

La estacion todo en uno automatiza el llenado, drenaje y carga, asegurando la disponibilidad
24/7. Al cerrar el circulo entre la ejecucion de tareas y el mantenimiento, el sistema evita la
acumulacion de residuos y olores, logrando un flujo de trabajo fluido y sin intervencion

3D LiDAR + 3D VSLAM

Integra deteccién 3D y computacion de IA de alto rendimiento para un reconocimiento preciso y
una evitacion dinamica. Garantiza un mapeo y localizacion estables en escenarios de gran
altitud, nocturnos y de alta interferencia, maximizando la eficiencia de la limpieza autbnoma

0,2 ~ 1,2 m/s (ajustable)

Ancho minimo: 85 cm

Modo de limpieza cubierta: 2.000 m2/h (méx.) Modo de limpieza puntual: 6.000 m2/h (max.)
Residuos: 5 L Agua limpia: 75 L Agua residual: 60 L Detergentes duales: 7 L

Cuenta con un acoplamiento automatico del cepillo de disco, eliminando el posicionamiento y la
configuracion manual. Combinado con su disefio de ajuste a presion facil de usar para todos los
consumibles criticos, el mantenimiento de rutina se puede completar en menos de 1 minuto.
Este enfoque optimizado minimiza el tiempo de inactividad y maximiza el tiempo de actividad
operativo de la maquina

- Modo de conduccién: se despliega una plataforma para un control manual instantaneo.
Acelera el mapeo del entorno y las transiciones de larga distancia, asegurando una respuesta
rapida a situaciones imprevistas mas alla de la operacién autonoma - Alertas audiovisuales: las
sefiales luminosas y los sonidos integrados comunican las intenciones del robot. Advierte de
forma proactiva a peatones o vehiculos para garantizar el derecho de paso seguro y una
interaccion armoniosa en areas publicas concurridas

4G Wi-Fi Bluetooth

Navegacion auténoma entre las plantas del edificio (médulo no incluido)
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Integraciéon con puertas eléctricas

Integracién con botén de llamada
buscapersonas

Dimensiones
Peso

Aplicacion movil

Contenido

* Robot

PUDU-BG1-PRO

Navegacion auténoma a través de puertas eléctricas (médulo no incluido)

Llamar al robot con un solo botdn y enviarlo automaticamente al lugar donde se necesita (botdn
no incluido)

660 (An) x 1.303 (Al) x 1.120 (Fo) mm
344 Kg

Control remoto Notificaciones en tiempo real Generacion automatica de informes de limpieza
Android: https://play.google.com/store/apps/details?id=com.pudutech.merchant iOS:
https://apps.apple.com/us/app/pudu-link/id1598340894
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